
FONDAMENTI DI AUTOMATICA

Questo materiale è da intendersi ad esclusivo uso didattico. L’utilizzo commerciale è vietato.

SOLUZIONE

1) Movimento a partire da t=0:
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Movimento a partire da t=t0:
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2) La risposta ad uno scalino unitario con stato iniziale x(0) è data da
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3) Indicando con y’(t) e y’’(t) le due uscite, e osservando che e0t = I, la loro differenza risulta
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e quindi è costante.

4) La risposta allo scalino è data da
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e risulta identicamente nulla quando
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