
FONDAMENTI DI AUTOMATICA

Questo materiale è da intendersi ad esclusivo uso didattico. L’utilizzo commerciale è vietato.

SOLUZIONE

La risposta alla rampa di G(s) è uguale alla risposta allo scalino di
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Il teorema del valore iniziale fornisce
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Il teorema del valore finale, applicabile perché il sistema è stabile, fornisce 5)( =∞y .

I poli sono reali e quindi l’andamento qualitativo non presenta oscillazioni ed è facilmente
tracciabile. L’andamento reale è rappresentato in figura.
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