
FONDAMENTI DI AUTOMATICA

Questo materiale è da intendersi ad esclusivo uso didattico. L’utilizzo commerciale è vietato.

SOLUZIONE

La funzione di trasferimento del regolatore PI è data da:
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e la corrispondente funzione di trasferimento del sistema a tempo discreto ottenuto mediante il
metodo di Eulero all’indietro è data da:
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da cui, ricavando la corrispondente equazione alle differenze:
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infine, per confronto con la legge di controllo dell’algoritmo:

U = UP + 3*E – 2*EP







=

=
⇒









=
+

=

2

2

3
1

2

I

P

I

I
P

P

T

K

T

T
K

K


