FONDAMENTI DI AUTOMATICA

ESERCIZIO
Si consideri il sistema dinamico:
X(t) = Ax(t) + bu(t) éa 1u é 1
A=a 4 b=a_ =(10 O
y(t) = ox(t) & - 2f g1y o=l d

1) Calcolando la traccia della matrice A, formulare una condizione necessaria per I’ asintotica
stabilita del sistema

2) Determinarei valori del parametro a per cui il sistema e asintoticamente stabile.

3) Dire se esistono un valore costante dell’ingresso u ed un valore del parametro a per cui lo

R 1V
stato di equilibrioe X = g .
&1

4) In corrispondenza del valore di a trovato a punto precedente, determinare il guadagno
statico del sistema.

Questo materiale & daintendersi ad esclusivo uso didattico. L’ utilizzo commerciale e vietato.



