FONDAMENTI DI AUTOMATICA

ESERCIZIO

Si consideri il sistema dinamico descritto dalle equazioni:
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1) Dire se il sistema € lineare 0 non lineare, e se € invariante o variante nel tempo.
Determinare inoltre I'ordine del sistema.

2) Calcolare gli stati di equilibrio in corrispondenzadi u = - 2.

Questo materiale & daintendersi ad esclusivo uso didattico. L’ utilizzo commerciale e vietato.



