FONDAMENTI DI AUTOMATICA

ESERCIZIO
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Si consideri il sistemadi controllo in figura, dove:
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Si chiede di:
a) Determinare un regolatore Ry (s) di tipo P, PD o PID (ideali) in modo che la funzione di

trasferimento fralavariabile u e la variabile v sia caratterizzata da due poli coincidenti per
S=-05.

b) Determinare un regolatore R,(s) di tipo P, PD o PID (ideali) che garantisca la massima
pulsazione critica ottenibile con un margine di fase j ,, = 60° per il sistema di controllo
complessivo.

Questo materiale & daintendersi ad esclusivo uso didattico. L’ utilizzo commerciale e vietato.



