FONDAMENTI DI AUTOMATICA

ESERCIZIO

Il seguente programma realizza un regolatore digitale, che a sua volta € la discretizzazione di
un regolatore Pl analogico, ottenuta con il metodo di Eulero all’indietro e con periodo di
campionamento T=1s.

Si chiede di determinare il coefficiente dell’azione proporzionale Kp ed il tempo integrale
T, del regolatore Pl analogico di partenza.

program Pl
begi n
read(Y); % lettura canpione uscita %
E=W-Y, % cal colo errore %
U= UP + 3*E — 2*EP; % | egge di controllo %
wite(U) % scrittura nuovo valore uscita %
EP = E; % aggi ornamento errore precedente %
uP = U % aggi ornanento uscita precedente %
End

Questo materiale & daintendersi ad esclusivo uso didattico. L’ utilizzo commerciale e vietato.



