ESERCIZIO
Si consideri il sistema dinamico descritto dalle equazioni
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1) Si spieghi perché tale sistema viene detto dinamico.

2) Discutere la stabilitadel sistemaal variare del parametro a .

3) Con a =1, determinare lo stato di equilibrio corrispondente a u

di stabilita

, Cc=[1 0 1]

=1 e giudicare la sua proprieta

4) Spiegare cosa s intende con guadagno statico del sistema e dire se pud essere calcolato per il

sistemain esame quando a =1.



