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Si consideri il sistema non lineare del primo ordine descritto da
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dove x, u, y sono tutte variabili reali, e si risponda alle seguenti domande 1 e 2.

1) Per 4)( == utu

[a] il sistema ha un unico stato di equilibrio

[b] il sistema ha due stati di equilibrio

[c] il sistema ha tre stati di equilibrio

[d] il sistema ha infiniti stati di equilibrio

2) Per 4)( == utu  lo stato di equilibrio 2−=x  risulta

[a] stabile, ma non asintoticamente stabile

[b] asintoticamente stabile

[c] instabile

[d] né stabile né instabile

Si consideri il sistema descritto da
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dove k è una costante reale, e si risponda alle seguenti domande 3-5.

3) Il movimento libero dell’uscita è dato da
[a] )0(1BxCA−−

[b] )0(xCAt

[c] )0(BxCe At

[d] )0(xCeAt

4) Il sistema è asintoticamente stabile

[a] per 11 <<− k

[b] per 1>k

[c] per 0<k

[d] per nessun valore di k

5) La risposta all’impulso presenta un comportamento oscillante

[a] per qualunque valore di k

[b] per 0>k

[c] per 1>k

[d] per nessun valore di k


