ESEMPIO DI PROGETTO DI UN
CONTROLLORE



Specifiche di progetto

Partendo dal classico sistema di controllo in
retroazione
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Impostazione del progetto

Si fattorizza la funzione di trasferimento del
regolatore come segue:

R(s) = R1(s)R2(s)

« Progetto statico Ri(s) =*4F

e Progetto dinamico Ro(s) = Hzg_—zji))



Esempio

Si consideri il seguente sistema d
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Si vuole progettare il regolatore R(s) in modo tale che:

eoco < 0.025 pery(t) = 10 sca(t), d(t) = sca(t);
we > 1 rad/s
dm > 60



